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1. Während die Nachbarschaftsrelation reflexiv ist 

x ∊ N(x), 

ist die Umgebungsrelation nicht-reflexiv 

x ∊ U(x) 

(vgl. Toth 2014). Entsprechend gilt für ein System  S* = [S, U] zwar 

U[S] ⊂ S*, 

aber natürlich 

U[S] ⊄ S. 

Hingegen bekommen wir wegen 

N[S] ⊆ S* 

einerseits 

N[S] ⊂ U 

und andererseits 

N[U] ⊂ S, 

und somit gibt es ferner nicht-triviale, d.h. nicht-leere Teilmengen 

(N[S] ⊂ U) ∩ (N[U] ⊂ S) ⊂ N(S ∪ U). 
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2.1. N[S] ⊂ U 
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2.2.  N[U] ⊂ S 
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2.3. (N[S] ⊂ U) ∩ (N[U] ⊂ S) ⊂ N(S ∪ U) 
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